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キ ー ワ ー ド 位置決め，振動制御，圧電素子，粘弾性体，ロボット（リハビリテーション）システム制御

技 術 相 談
提 供 可 能 技 術

・精密位置決め機構（高速・高精度）に関するテーマ
・振動抑制や平面減衰機構に関するテーマ
・ロボット（リハビリテーション）の制御システムに関するテーマ

研究内容

提供可能な
設備・機器

MTI-2100（MTI Instruments Inc.） ／ FRA5097（NF Corp.） ／ Kistler 5015A
（Kistler）／ RPLIDAR A2M8（Seeed）／ DSP MIS Seagull

　これまで，光ファイバー式非接触変位計，レーザースケール，フォースセンサーを使用し，
駆動源に圧電セラミクス，積層型圧電素子，位置と力をフィードバックする機構やシステムの
研究を行ってきました。それらの研究に伴い，高速に振動する構造体の振動抑制およびダンパー
や動作を制御するコントローラの応用展開を目指し，画像による侵入者検知や２次元センサを
用いた障害物検出，関節角度等のセンサから姿勢推定およびリハビリテーションロボットの制
御システムなど，異業種交流を積極的に進めたいと考えております。

研研究究内内容容：：

ここれれままでで，，光光フファァイイババーー式式非非接接触触変変位位計計，，レレーーザザーーススケケーールル，，フフォォーーススセセンンササーーをを使使用用しし，，駆駆動動源源にに圧圧電電セセララミミ

ククスス，，積積層層型型圧圧電電素素子子，，位位置置とと力力ををフフィィーードドババッッククすするる機機構構ややシシスステテムムのの研研究究をを行行っっててききままししたた．．そそれれららのの研研究究にに

伴伴いい，，高高速速にに振振動動すするる構構造造体体のの振振動動抑抑制制おおよよびびダダンンパパーーやや動動作作をを制制御御すするるココンントトロローーララのの応応用用展展開開をを目目指指しし，，

画画像像にによよるる侵侵入入者者検検知知やや２２次次元元セセンンササをを用用いいたた障障害害物物検検出出，，関関節節角角度度等等ののセセンンササかからら姿姿勢勢推推定定おおよよびびリリハハビビリリ

テテーーシショョンンロロボボッットトのの制制御御シシスステテムムななどど，，異異業業種種交交流流をを積積極極的的にに進進めめたたいいとと考考ええてておおりりまますす．．

振動制御＋平面減衰機構

所所属属：： 創創造造シシスステテムム工工学学科科 機機械械系系 機機械械シシスステテムムココーースス

研研究究タタイイトトルル：：

振動制御システムの開発
氏氏名名：： 櫻櫻田田 陽陽／／ SSAAKKUURRAADDAA AAkkiirraa EE--mmaaiill：： （（公公開開をを希希望望すするる場場合合ののみみ記記入入））

職職名名：： 准准教教授授 学学位位：： 博博士士（（工工学学））

所所属属学学会会・・協協会会：： 日日本本機機械械学学会会，，精精密密工工学学会会，，日日本本 AAEEMM学学会会

キキーーワワーードド：： 位位置置決決めめ，，振振動動制制御御，，圧圧電電素素子子，，粘粘弾弾性性体体，，ロロボボッットト（（リリハハビビリリテテーーシショョンン））シシスステテムム制制御御

技技術術相相談談

提提供供可可能能技技術術：：

・・ 精精密密位位置置決決めめ機機構構（（高高速速・・高高精精度度））にに関関すするるテテーーママ

・・ 振振動動抑抑制制やや平平面面減減衰衰機機構構にに関関すするるテテーーママ

・・ ロロボボッットト（（リリハハビビリリテテーーシショョンン））のの制制御御シシスステテムムにに関関すするるテテーーママ

提提供供可可能能なな設設備備・・機機器器：： （（公公開開記記事事のの有有無無をを付付記記願願いいまますす））

名名称称・・型型番番（（メメーーカカーー））

MMTTII--22110000 （（MMTTII IInnssttrruummeennttss IInncc..）） FFRRAA55009977 （（NNFF CCoorrpp..））

KKiissttlleerr 55001155AA （（KKiissttlleerr）） RRPPLLIIDDAARR AA22MM88 （（SSeeeeeedd））

DDSSPP MMIISS SSeeaagguullll

精密位置決め機構 ロボット制御システム
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